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Spis treści

Płyta DVD dołączona do tej książki zawiera filmy wideo przedstawiające sposób wy
konania wszystkich zabiegów manipulacyjnych opisanych w części B (z wyjątkiem ostat
niej techniki przedstawionej w rozdz. 11). Dla łatwiejszego znalezienia technik mani
pulacji znajdujących się na płycie DVD na marginesie tekstu zamieszczono następu

jący symbol: <5\ W celu przejrzenia klipu wideo ilustrującego daną technikę należy
0

zaznaczyć odpowiednią ikonkę w spisie treści znajdującym się na płycie DVD.

Płyta DVD jest przeznaczona do wykorzystania jednocześnie z książką i nie stanowi 
samodzielnego produktu.
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